
驾驶信息和多媒体

C

D

E

B
章节 SN

A

声纳系统
N

F

G

H

I

J

K

L

M

O

P

      目录
S

如何使用本手册 ..............................................3

如何使用本章节 .................................................... 3
信息 ........................................................................... 3

注意事项 .........................................................4

注意事项 ............................................................... 4
辅助约束系统 (SRS) “安全气囊”和 “安全带预
张紧器”的注意事项 .................................................. 4
拆卸蓄电池端子的注意事项 ....................................... 4
线束修理的注意事项 .................................................. 5

系统说明 .........................................................6

零部件 .................................................................. 6
零部件位置 ................................................................ 6
部件说明 .................................................................... 7

系统 ...................................................................... 9
系统图解 .................................................................... 9
系统说明 .................................................................. 11
失效 - 保护 ............................................................... 15

诊断系统 ( 声纳控制单元 ) ...................................16
CONSULT 功能 ....................................................... 16

ECU 诊断信息 .............................................. 19

声纳控制单元 ......................................................19
参考值 ..................................................................... 19
失效 - 保护 ............................................................... 23
DTC 索引 ................................................................. 24

电路图 ........................................................... 25

声纳系统 ..............................................................25
电路图 ..................................................................... 25

基本检查 ....................................................... 40

诊断和维修工作流程 .......................................... 40
工作流程 .................................................................. 40

DTC/ 电路诊断 ..............................................42

B2700 拐角传感器 [ 左前 ] ................................. 42
DTC 逻辑 ................................................................. 42

B2701 传感器线束开路 [CR - 左后 ] .................. 43
DTC 逻辑 ................................................................. 43
诊断步骤 .................................................................. 43

B2702 拐角传感器 [ 右前 ] ................................. 44
DTC 逻辑 ................................................................. 44

B2703 传感器线束开路 [CR - 右前 ] .................. 45
DTC 逻辑 ................................................................. 45
诊断步骤 .................................................................. 45

B2704 拐弯传感器 [ 左后 ] ................................. 46
DTC 逻辑 ................................................................. 46

B2705 传感器线束开路 [CR - 左后 ] .................. 47
DTC 逻辑 ................................................................. 47
诊断步骤 .................................................................. 47

B2706 拐角传感器 [ 右后 ] ................................. 48
DTC 逻辑 ................................................................. 48

B2707 传感器线束开路 [CR - 右后 ] .................. 49
DTC 逻辑 ................................................................. 49
诊断步骤 .................................................................. 49

B2708 中间传感器 [BL] ..................................... 50
DTC 逻辑 ................................................................. 50

B2709 传感器线束开路 [CT-BL] ........................ 51
DTC 逻辑 ................................................................. 51
诊断步骤 .................................................................. 51

B270A 中间传感器 [BR] .................................

ww
w.
ca
r6
0.c
om
SN-1



DTC 逻辑 .................................................................52

B270B 传感器线束开路 [CT-BR] ........................ 53
DTC 逻辑 .................................................................53
诊断步骤 ..................................................................53

B270C 中间传感器 [ 左前 ] ................................. 54
说明 .........................................................................54
DTC 逻辑 .................................................................54

B270D 传感器线束开路 [CT- 左前 ] .................... 55
说明 .........................................................................55
DTC 逻辑 .................................................................55
诊断步骤 ..................................................................55

B270E 中间传感器 [ 右前 ] ................................. 56
说明 .........................................................................56
DTC 逻辑 .................................................................56

B270F 传感器线束开路 [CT- 右前 ] .................... 57
说明 .........................................................................57
DTC 逻辑 .................................................................57
诊断步骤 ..................................................................57

电源和接地电路 .................................................. 58

声纳控制单元 .............................................................. 58
声纳控制单元：诊断步骤 .........................................58

P 档位信号电路 .................................................. 59
说明 .........................................................................59
部件功能检查 ...........................................................59
诊断步骤 ..................................................................59

R 档位信号电路 .................................................. 60
说明 .........................................................................60
部件功能检查 ...........................................................60

诊断步骤 ...................................................................60

蜂鸣器电路 ..........................................................61
说明 ..........................................................................61
部件功能检查 ...........................................................61
诊断步骤 ...................................................................61

声纳取消开关电路 ...............................................63
说明 ..........................................................................63
部件功能检查 ...........................................................63
诊断步骤 ...................................................................63

症状诊断 ...................................................... 65

声纳系统症状 .......................................................65
症状表 ......................................................................65

正常操作状态 .......................................................67
症状表 ......................................................................67

拆卸和安装 ................................................... 68

声纳控制单元 .......................................................68
拆卸和安装 ...............................................................68

声纳传感器 ..........................................................69

前部 .............................................................................69
前：拆卸和安装 ........................................................69

后部 .............................................................................70
后：拆卸和安装 ........................................................70

蜂鸣器 .................................................................71
拆卸和安装 ...............................................................71

声纳取消开关 .......................................................72
拆卸和安装 ...............................................................72

ww
w.
ca
r6
0.c
om
SN-2



N

如何使用本章节

C

D

E

F

G

H

I

J

K

L

M

B

A

O

P

S

< 如何使用本手册 >

如何使用本手册
如何使用本章节

信息 INFOID:0000000008575365

本手册中， “ 声纳 ” 是指 “ 驻车传感器 ”。
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注意事项

< 注意事项 >

注意事项
注意事项

辅助约束系统 (SRS) “安全气囊”和 “安全带预张紧器”的注意事项 INFOID:0000000008575366

辅助约束系统如 “ 安全气囊 ” 和 “ 安全带预张紧器 ” 与前排座椅安全带一起使用，有助于减少车辆碰撞时驾驶员
和前排乘客受伤的危险性或严重程度。关于安全维护该系统的信息，请参见本维修手册的 “SRS 安全气囊 ” 和
“ 安全带 ” 章节。

警告 :
务必遵守以下注意事项以防意外启动。
• 为避免 SRS 系统失效而增加车辆碰撞时由安全气囊充气带来人身伤亡的危险性，所有维修保养应由授权的

NISSAN/INFINITI 经销商进行。

• 保养不当，包括不正确的拆卸和安装 SRS 系统，都可能导致本系统的意外触发，从而造成人身伤害。关于螺

旋电缆和安全气囊模块的拆卸方法，请参见 “SRS 安全气囊 ” 章节。

• 除本维修手册中说明的操作外，不要使用电气测试设备对 SRS 的任何电路进行测试。SRS 电路线束可通过黄

色和 / 或橙色线束或线束接头来识别。

使用机动工具 ( 气动或电动 ) 和锤子注意事项

警告 :
务必遵守以下注意事项以防意外启动。
• 在点火开关按至 ON 位置或发动机运转的情况下，在安全气囊诊断传感器单元或其它安全气囊系统传感器附

近作业时，切勿使用气动或电动工具作业，或在传感器附近用锤子敲击。剧烈振动会激活传感器并使安全气囊
展开，可能造成严重的伤害。

• 使用气动或电动工具或锤子进行任何维修前，务必将点火开关按至 OFF 位置，断开蓄电池，并等待至少 3 分
钟。

拆卸蓄电池端子的注意事项 INFOID:0000000010238793

•  拆卸 12V 蓄电池端子时，关闭点火开关，并等待至少 30 秒钟。

注 :
点火开关关闭后， ECU 可能会作用几十秒钟。如果在 ECU 停止前
拆下蓄电池端子，则可能会出现 DTC 检测错误或 ECU 数据损坏。

•  对于配备 2 个蓄电池的车辆，接通点火开关前务必要连接主蓄电池

和副蓄电池。
注 :
如果在主蓄电池或副蓄电池的任一端子断开情况下接通点火开关，
则可能会检测到 DTC。

•  安装 12V 蓄电池后，务必检查所有 ECU 的“自诊断结果”并清除

DTC。
注 :
拆卸 12V 蓄电池后可能会导致 DTC 检测错误。

SEF289H
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线束修理的注意事项 INFOID:0000000008575367

AV 通信系统

• 焊接修理部分，并用胶带缠绕。[ 绞线去皮小于 110 mm (4.33 in)。]

• 不要在修理部分使用支线连接。( 接合线会分开，绞线性能会丢失。)

PKIA0306E

PKIA0307E
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零部件

< 系统说明 >

系统说明
零部件

零部件位置 INFOID:0000000008575368

*1：不带导航的车型。
*2: 带前显示单元的车型。

1. 右前拐角传感器 2. 右前中间传感器 3. 左前中间传感器

4. 左前拐角传感器 5. 中音扬声器 ( 右侧 ) 6. 中音扬声器 ( 左侧 )

7. 左前车门扬声器 8. 左后车门扬声器 9. 蜂鸣器 ( 倒退 )*1

10. 右后车门扬声器 11. 右前车门扬声器 12. 前显示单元 *2

13. 声纳取消开关 14. 声纳控制单元 15. AV 控制单元

16. 左后拐角传感器 17. 左后中间传感器 18. 右后中间传感器

19. 右后拐角传感器

A. 仪表板左下板 B. 拆下仪表左下面板的状态 C. 拆下左后柱饰件后的状态

JPNIA1859ZZ
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< 系统说明 >

部件说明 INFOID:0000000008575369

不带导航和前显示单元

不带导航，带前显示单元

部件 说明

声纳控制单元

• 当从拐角 / 中间传感器接收到一个传感器信号时，一个集成式前警告蜂鸣器会鸣响。后警

告蜂鸣器输出单独的蜂鸣声。
• 启动状态由输入 P 档位信号、倒车信号和车速信号控制。

• 当接收到一个声纳取消开关信号时，声纳系统关闭。

• 用 CONSULT (K- 线路 ) 可以进行系统设置和故障诊断。

前拐角传感器 ( 左、右 )

在检测到与一个障碍物之间的距离时，将距离信号发送至声纳控制单元。
前中间传感器 ( 左、右 )

后拐角传感器 ( 左、右 )

后中间传感器 ( 左、右 )

蜂鸣器 ( 向后 ) 警告蜂鸣器接收到来自声纳控制单元的信号后鸣响。 ( 对于后警告蜂鸣器 )

声纳取消开关
• 声纳取消信号传送至声纳控制单元。

• 集成在三角开关中。

部件 说明

声纳控制单元

• 当从拐角 / 中间传感器接收到一个传感器信号时，一个集成式前警告蜂鸣器会鸣响。后警

告蜂鸣器输出单独的蜂鸣声。
• 启动状态由输入 P 档位信号、倒车信号和车速信号控制。

• 将一个从拐角传感器和中间传感器接收到的信号转换成距离信号 ( 中间传感器：四级；拐

角传感器：三级 ) 以通过 AV 通信传送至 AV 控制单元。

• 当接收到一个声纳取消开关信号时，声纳系统关闭。

• 用 CONSULT (K- 线路 ) 可以进行系统设置和故障诊断。

前拐角传感器 ( 左、右 )

在检测到与一个障碍物之间的距离时，将距离信号发送至声纳控制单元。
前中间传感器 ( 左、右 )

后拐角传感器 ( 左、右 )

后中间传感器 ( 左、右 )

蜂鸣器 ( 向后 ) 警告蜂鸣器接收到来自声纳控制单元的信号后鸣响。 ( 对于后警告蜂鸣器 )

声纳取消开关
• 声纳取消信号传送至声纳控制单元。

• 集成在三角开关中。

AV 控制单元
• 一个显示器上的图像通过串行通信在 AV 控制单元和前显示单元之间转变。

• 将一个 RGB 图像信号传送至 AV 控制单元。

前显示单元
• 从 AV 控制单元传送一个 RGB 图像信号。

• 一个显示器上的图像通过串行通信在 AV 控制单元和显示单元之间转变。
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零部件

< 系统说明 >

配备导航

部件 说明

声纳控制单元

• 将一个从拐角传感器和中间传感器接收到的信号转换成距离信号 ( 中间传感器：四级；拐

角传感器：三级 ) 以通过 AV 通信传送至 AV 控制单元。

• 启动状态由输入 P 档位信号、倒车信号和车速信号控制。

• 当接收到一个声纳取消开关信号时，声纳系统关闭。

• 用 CONSULT (K- 线路 ) 可以进行系统设置和故障诊断。

前拐角传感器 ( 左、右 )

在检测到与一个障碍物之间的距离时，将距离信号发送至声纳控制单元。
前中间传感器 ( 左、右 )

后拐角传感器 ( 左、右 )

后中间传感器 ( 左、右 )

声纳取消开关
• 声纳取消信号传送至声纳控制单元。

• 集成在三角开关中。

AV 控制单元

• 一个显示器上的图像通过串行通信在 AV 控制单元和前显示单元之间转变。

• 根据通过 AV 通信从声纳控制单元接收的信号，将一个 RGB 数字图像信号传送至前显示

单元并将一个音频信号 ( 蜂鸣器 ) 传送至各扬声器。

前显示单元
• 从 AV 控制单元传送 RGB 数字图像信号。

• 一个显示器上的图像通过串行通信在 AV 控制单元和显示单元之间转变。

各扬声器 从 AV 控制单元接收一个音频信号 ( 蜂鸣器 ) 以使蜂鸣器鸣响。
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系统

系统图解 INFOID:0000000008575370

不带导航和前显示单元

JPNIA1858GB
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< 系统说明 >

不带导航，带前显示单元

配备导航
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系统说明 INFOID:0000000008575371

不带导航和前显示单元
• 安装在前保险杠和后保险杠上的声纳传感器检测保险杠周围的障碍物。

• 当前拐角传感器或前中间传感器检测到一个障碍物时，声纳控制单元中内置的蜂鸣器会鸣响。

• 当选档杆处于倒档位置时，如果后拐角传感器或后中间传感器检测到一个障碍物，则蜂鸣器 ( 向后 ) 会鸣响。

• 通过三角开关的声纳取消开关打开 / 关闭声纳系统。

• 通过 K- 线路将声纳控制单元与诊断接头连接并允许用 CONSULT 诊断。

不带导航，带前显示单元
• 安装在前保险杠和后保险杠上的声纳传感器检测保险杠周围的障碍物。

• 当前拐角传感器或前中间传感器检测到一个障碍物时，声纳控制单元中内置的蜂鸣器会鸣响，并在前显示单元

上全屏幕显示障碍物的位置和警告信息。
• 在后视监控器指示期间当前拐角传感器或前中间传感器检测到一个障碍物时，声纳控制单元中内置的蜂鸣器

会鸣响，并通过在前显示单元上的一个图标显示来指示障碍物的位置。
• 在后视监控器指示期间当后拐角传感器或后中间传感器检测到一个障碍物时，蜂鸣器 ( 向后 ) 鸣响，并通过在

前显示单元上的一个图标显示来指示障碍物的位置。
• 通过三角开关的声纳取消开关打开 / 关闭声纳系统。

• 通过 AV 通信将声纳控制单元与 AV 控制单元连接。

• 通过 K- 线路将声纳控制单元与诊断接头连接并允许用 CONSULT 诊断。

配备导航
• 安装在前保险杠和后保险杠上的声纳传感器检测保险杠周围的障碍物。

• 当前声纳传感器检测到一个障碍物时，蜂鸣器通过各个扬声器鸣响，并在前显示单元上全屏幕显示障碍物的位

置和警告信息。
• 在后视监控器指示期间当前拐角传感器或前中间传感器检测到一个障碍物时，蜂鸣器通过各个扬声器鸣响，并

通过在前显示单元上的一个图标显示来指示障碍物的位置。
• 在后视监控器指示期间当后拐角传感器或后中间传感器检测到一个障碍物时，蜂鸣器通过各个扬声器鸣响，并

通过在前显示单元上的一个图标显示来指示障碍物的位置。
• 通过三角开关的声纳取消开关打开 / 关闭声纳系统。

• 通过 AV 通信将声纳控制单元与 AV 控制单元连接。

• 通过 K- 线路将声纳控制单元与诊断接头连接并允许用 CONSULT 诊断。

蜂鸣器警告 ( 不带导航 )
• 当在前侧检测到一个障碍物时，声纳控制单元 (带蜂鸣器) 产生一个低频声音。当在后侧检测到一个障碍物时，

蜂鸣器以高频声音鸣响。
• 蜂鸣器的循环根据到障碍的距离而变化：中间传感器，分四级；拐角传感器，分三级。

• 当检测到一个障碍时，各个声纳传感器将一个传感器信号传送至声纳控制单元。

• 如果在车辆的前侧检测到一个障碍物，当接收到一个传感器信号时，声纳控制单元中内置的蜂鸣器会鸣响。如

果在车辆的后侧检测到一个障碍物，声纳控制单元将一个蜂鸣器信号传送至蜂鸣器 ( 向后 )。 
• 当接收一个蜂鸣器信号时，蜂鸣器 ( 向后 ) 鸣响。

蜂鸣器警告 ( 带导航 )
• 蜂鸣声的循环根据到障碍物的距离而变化：中间传感器，分四级；拐角传感器，分三级。

• 当检测到一个障碍时，各个声纳传感器将一个传感器信号传送至声纳控制单元。

• 声纳控制单元将从每个声纳传感器处接收的信号转化为距离信号 ( 中间传感器：四级；拐角传感器：三级 )，并

通过 AV 通信将此信号发送至 AV 控制单元。

• AV 控制单元将蜂鸣器信号传送至与各声纳传感器相对应的扬声器。

• 每个扬声器收到蜂鸣器信号后，蜂鸣器鸣响。

• 当前中间传感器或前拐角传感器检测到一个障碍物时，听到前侧扬声器的蜂鸣器鸣响。

• 当后中间传感器或后拐角传感器检测到一个障碍物时，听到后侧扬声器的蜂鸣器鸣响。ww
w.
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< 系统说明 >

通过指示灯警告 ( 不带前显示单元的车型除外 )
• 除倒档 ( 在地图屏幕期间等 ) 时外，当检测到一个障碍物时，全屏幕显示到障碍物的方向和距离。

• 倒档时一旦检测到障碍物，后视监控器上会显示障碍物的方向和车辆与障碍物之间的距离及相应的图标。

• 声纳指示灯的信号条的颜色和次数根据到障碍物的距离而变化 ( 在全屏幕显示期间 )。
• 声纳指示灯的闪烁的颜色和次数根据到障碍物的距离而变化 ( 在图标指示期间 )。
• 声纳显示功能可以通过 Other 的 SETTING 设为为打开 / 关闭。在这种情况下，关闭显示功能蜂鸣器就鸣响。

• 当检测到一个障碍时，各个声纳传感器将一个传感器信号传送至声纳控制单元。

• 声纳控制单元将从每个声纳传感器处接收的信号转化为距离信号 ( 中间传感器：四级；拐角传感器：三级 )，并

通过 AV 通信将此信号发送至 AV 控制单元。

• 根据接收的信号， AV 控制单元将一个 RGB 图像信号传送至前显示单元。 ( 不带导航 )
• 根据接收的信号， AV 控制单元将一个 RGB 数字图像信号传送至前显示单元。 ( 带有导航 )
• 当接收一个 RGB 图像信号时，前显示单元指示 “ 全屏显示 ” 或 “ 图标显示 ”。 ( 不带导航 )
• 当接收一个 RGB 数字图像信号时，前显示单元指示 “ 全屏显示 ” 或 “ 图标显示 ”。 ( 带有导航 )
• 显示单元的声纳警告指示由 AV 控制单元产生。

启动条件

前传感器
以下条件下前传感器启用。
• 三角开关的声纳取消开关 OFF
• P 位置信号 OFF
• 车速信号在启动状态内。

• 障碍物检测期间

后传感器
在以下条件下后传感器启动。
• 三角开关的声纳取消开关 OFF
• 倒车信号 ON
• P 位置信号 OFF
• 障碍物检测期间

JPNIA1208GB
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< 系统说明 >
X：适用

注 :

*：前传感器和后传感器同时检测到不同障碍物时：

• 检测离物体更短距离的声纳传感器优先鸣响蜂鸣器。另外，当检测到的距离相同时，后传感器优先鸣响蜂鸣器。

• 警告指示灯同时显示前和后传感器的检测状态。

车速信号启动状态范围

• 当车辆以 15 km/h (9.3 MPH) 或更高速度向前行驶时，传感器启动关闭。

• 当车速为 10 km/h (6.2 MPH) 或以下时，传感器启动。

障碍物检测距离
• 声纳控制单元会控制障碍物检测距离。拐角传感器和中间传感器的检测距离不同。

• 声纳控制单元根据检测距离输出警告蜂鸣器输出频率，该输出频率分四个等级 (对于中间) 和三个等级 (对于拐

角 ) 变化。

• 用 CONSULT 可以将检测条件设置调节为 4 个等级。请参见 SN-16, "CONSULT 功能 "。
• CONSULT 使中间传感器 ( 后 ) 不检测 40 cm (15.75 in) 或以下的范围，从而防止对挂车连接装置作出错误检

测。请参见 SN-16, "CONSULT 功能 "。

声纳取消开
关

倒档
信号

P 范围

信号
车速信号 前传感器 后传感器

OFF ON OFF — X* X*

OFF OFF OFF 在状态内 X —

JSNIA0309GB
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< 系统说明 >

障碍物检测范围图像

检测距离 ( 默认值 )

警告蜂鸣器频率

• 警告蜂鸣器输出频率根据检测距离在四个等级 ( 对于后中间 ) 或三个等级 ( 对于前中间和拐角 ) 而变化。

• 如果多个传感器同时检测到障碍物，则由距离检测到的障碍物最近的传感器决定蜂鸣器输出频率。 

JSNIA3027ZZ

A. 约 50 cm (19.6 in) B. 约 15 cm (5.9 in) C. 约 60 cm (23.6 in)

D. 约 100 cm (39.3 in) E. 约 60 cm (23.6 in)

警告项目 拐角传感器 中间传感器

第一次警告 — 60 – 100 cm (23.6 – 39.3 in)

第二次警告 50 – 60 cm (19.6 – 23.6 in)

第三次警告 30 – 50 cm (11.8 – 19.6 in)

第四次警告 小于 30 cm (11.8 in)
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< 系统说明 >
• 如果前后传感器同时检测到不同物体，则检测到较近物体的传感器比另一个传感器的优先级高。如果前后传感

器检测到的距离相同，则后警告蜂鸣器鸣响。 ( 前后蜂鸣器不同时发出声音。 )

注 :
拐角传感器的警告蜂鸣器鸣响如下所示：
• 对于第一、第二和第三级，警告鸣响最多 3 秒。

• 对于第四级，警告蜂鸣器即使在 3 秒间隔之后也不停止鸣响。

• 蜂鸣器会在车辆驶离障碍物时停止鸣响并降低警告等级。

失效 - 保护 INFOID:0000000008575372

当检测到传感器系统错误时，警告蜂鸣器功能关闭，三角开关的声纳取消开关指示器闪烁。 

JSNIA2299GB

JSNIA0311GB
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诊断系统 ( 声纳控制单元 )

< 系统说明 >

诊断系统 ( 声纳控制单元 )

CONSULT 功能 INFOID:0000000008575373

适用项目
CONSULT 可以根据以下所示的诊断测试模式，显示各个诊断项目：

ECU 识别
显示声纳控制单元的零件号 

自诊断结果
有关详细内容，请参见 SN-24, "DTC 索引 "。

数据监控
注 :
以下表格包括不适用于本车辆的信息 ( 项目 )。有关适用于本车辆的信息 ( 项目 )，请参见 CONSULT 显示项目。

测试模式 功能

Ecu 识别 可以读取声纳控制单元的零件号。

自诊断结果 声纳控制单元会检查条件并显示所记忆的错误。

数据监控 声纳控制单元即时输入 / 输出数据。

主动测试 对一个负载发出一个驱动信号以检查操作。

工作支持 更改各功能的设置。

监控项目 显示屏 说明

前蜂鸣器
On 蜂鸣器 ( 向前 ) 输出状态。

Off 蜂鸣器 ( 向前 ) 非输出状态。

后蜂鸣器
On 蜂鸣器 ( 向后 ) 输出状态。

Off 蜂鸣器 ( 向后 ) 非输出状态。

 P 档
On 将选档杆换至 P 位置。

Off 将选档杆换到除 P 以外的档位。

倒档
On 选档杆换到 R 档。

Off 将选档杆换到除 R 以外的档位。

CANCEL 开关
On 当按住三角开关的声纳取消开关时。

Off 除上述以外。

取消开关指示灯

On 三角开关的声纳取消开关指示灯 ON 时。

闪烁 三角开关的声纳取消开关指示灯闪烁时。

Off 三角开关的声纳取消开关指示灯 OFF 时。

汽车速度状态
On 车速为 15 km/h (9.3 MPH) 或以上。

Off 车速为 10 km/h (6.2 MPH) 或以下。

CR 传感器 [ 左前 ]
CR 传感器 [ 右前 ]
CR 传感器 [ 左后 ]
CR 传感器 [ 右后 ]

错误 当传感器异常时。

LV.0 当传感器未检测时。

LV.2 拐角传感器和障碍之间的距离大于或等于 50 cm (19.6 in) 而小于 60 cm (23.6 in)。

LV.3 拐角传感器和障碍之间的距离大于或等于 30 cm (11.8 in) 而小于 50 cm (19.6 in)。

LV.4 拐角传感器和障碍之间的距离小于 30 cm (11.8 in)。ww
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< 系统说明 >

主动测试

工作支持

*：不带导航的车型

拐角传感器距离设置
拐角传感器警告蜂鸣器距离可以设置为 4 个等级，如下所示。

此车型的默认是 “ 正常 ”。

中间传感器距离设置
中间传感器警告蜂鸣器距离可以设置为 4 个等级，如下所示。

此车型的默认是 “ 正常 ”。

音量设置
警告蜂鸣器音量可以设置为 2 个等级。

CTR 传感器 [ 左前 ]
CTR 传感器 [ 右前 ]
CTR 传感器 [ 左后 ]
CTR 传感器 [ 右后 ]

错误 当传感器异常时。

LV.0 当传感器未检测时。

LV.1 中间传感器和障碍之间的距离大于或等于 60 cm (23.6 in) 而小于 100 cm (39.3 in)。

LV.2 中间传感器和障碍之间的距离大于或等于 50 cm (19.6 in) 而小于 60 cm (23.6 in)。

LV.3 中间传感器和障碍之间的距离大于或等于 30 cm (11.8 in) 而小于 50 cm (19.6 in)。

LV.4 中间传感器和障碍之间的距离小于 30 cm (11.8 in)。

显示屏 信息
On 警告信息指示状态。

Off 警告信息无指示状态。

监控项目 显示屏 说明

主动测试项目 功能

蜂鸣器 该测试能检查蜂鸣器 ( 前 / 后 ) 工作情况。

CANCEL 开关 该测试能检查取消指示灯工作情况。 

声纳传感器 该测试能检查各声纳传感器工作情况。 

工作支持项目 功能

拐角传感器距离设置 拐角传感器警告蜂鸣器距离可以调节为 4 个等级。

中间传感器距离设置 中间传感器警告蜂鸣器距离可以调节为 4 个等级。

音量设置 * 警告蜂鸣器音量可以设置为 2 个等级。

挂车连接装置模式

仅可调节中间传感器 ( 右后、左后 ) 不检测 40 cm (15.7 in) 距离以内的障碍。

注 :
该调整预防安装挂车连接装置时错误检测距离。

警告项目 更远 远 正常 ( 默认 ) 近

第二级警告 70 – 80 cm (27.5 – 31.4 in) 60 – 70 cm (23.6 – 27.5 in) 50 – 60 cm (19.6 – 23.6 in) 40 – 50 cm (15.7 – 19.6 in)

第三级警告 50 – 70 cm (19.6 – 27.5 in) 40 – 60 cm (15.7 – 23.6 in) 30 – 50 cm (11.8 – 19.6 in) 30 – 40 cm (11.8 – 15.7 in)

第四级警告 小于 50 cm (19.6 in) 小于 40 cm (15.7 in) 小于 30 cm (11.8 in) 小于 30 cm (11.8 in)

警告项目 更远 远 正常 ( 默认 ) 近

第一级警告 80 – 120 cm (31.4 – 47.2 in) 70 – 110 cm (27.5 – 43.3 in) 60 – 100 cm (23.6 – 39.3 in) 50 – 90 cm (19.6 – 35.4 in)

第二级警告 70 – 80 cm (27.5 – 31.4 in) 60 – 70 cm (23.6 – 27.5 in) 50 – 60 cm (19.6 – 23.6 in) 40 – 50 cm (15.7 – 19.6 in)

第三级警告 50 – 70 cm (19.6 – 27.5 in) 40 – 60 cm (15.7 – 23.6 in) 30 – 50 cm (11.8 – 19.6 in) 30 – 40 cm (11.8 – 15.7 in)

第四级警告 小于 50 cm (19.6 in) 小于 40 cm (15.7 in) 小于 30 cm (11.8 in) 小于 30 cm (11.8 in)
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< 系统说明 >
挂车连接装置模式
仅可调节中间传感器 ( 右后、左后 ) 不检测 40 cm (15.7 in) 距离以内的障碍。

安装挂车连接装置时 ：ON

未安装挂车连接装置时 ：OFF
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< ECU 诊断信息 >

ECU 诊断信息
声纳控制单元

参考值 INFOID:0000000008575374

诊断工具上的值
注 :
以下表格包括不适用于本车辆的信息 ( 项目 )。有关适用于本车辆的信息 ( 项目 )，请参见 CONSULT 显示项目。

CONSULT 监控项目

监控项目 状态 值 / 状态

前蜂鸣器 点火开关 ON
蜂鸣器 ( 向前 ) 输出状态。 On

蜂鸣器 ( 向前 ) 非输出状态。 Off

后蜂鸣器 * 点火开关 ON
蜂鸣器 ( 向后 ) 输出状态。 On

蜂鸣器 ( 向后 ) 非输出状态。 Off

P 档 点火开关 ON
选档杆置于 P 档。 On

选档杆在 P 以外的档位。 Off

倒档 点火开关 ON
选档杆在 R 档。 On

选档杆在 R 以外的档位。 Off

CANCEL 开关 点火开关 ON
当按住三角开关的声纳取消开关时。 On

除上述以外。 Off

取消开关指示灯 点火开关 ON

三角开关的声纳取消开关指示灯 ON 时。 On

三角开关的声纳取消开关指示灯闪烁时。 闪烁

三角开关的声纳取消开关指示灯 OFF 时。 Off

汽车速度状态 点火开关 ON
车速为 15 km/h (9.3 MPH) 或以上。 On

车速为 10 km/h (6.2 MPH) 或以下。 Off

CR 传感器 [ 左前 ] 点火开关 ON

当传感器异常时。 错误

当传感器未检测时。 LV.0

拐角传感器和障碍之间的距离大于或等于 50 cm (19.6 in) 
而小于 60 cm (23.6 in)。

LV.2

拐角传感器和障碍之间的距离大于或等于 30 cm (11.8 in) 
而小于 50 cm (19.6 in)。

LV.3

拐角传感器和障碍之间的距离小于 30 cm (11.8 in)。 LV.4

CR 传感器 [ 右前 ] 点火开关 ON

当传感器异常时。 错误

当传感器未检测时。 LV.0

拐角传感器和障碍之间的距离大于或等于 50 cm (19.6 in) 
而小于 60 cm (23.6 in)。

LV.2

拐角传感器和障碍之间的距离大于或等于 30 cm (11.8 in) 
而小于 50 cm (19.6 in)。

LV.3

拐角传感器和障碍之间的距离小于 30 cm (11.8 in)。 LV.4

CR 传感器 [ 左后 ] 点火开关 ON

当传感器异常时。 错误

当传感器未检测时。 LV.0

拐角传感器和障碍之间的距离大于或等于 50 cm (19.6 in) 
而小于 60 cm (23.6 in)。

LV.2

拐角传感器和障碍之间的距离大于或等于 30 cm (11.8 in) 
而小于 50 cm (19.6 in)。

LV.3

拐角传感器和障碍之间的距离小于 30 cm (11.8 in)。 LV.4
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< ECU 诊断信息 >

*: 在带导航的车型上 , 该项目总是指示为 OFF。

CR 传感器 [ 右后 ] 点火开关 ON

当传感器异常时。 错误

当传感器未检测时。 LV.0

拐角传感器和障碍之间的距离大于或等于 50 cm (19.6 in) 
而小于 60 cm (23.6 in)。

LV.2

拐角传感器和障碍之间的距离大于或等于 30 cm (11.8 in) 
而小于 50 cm (19.6 in)。

LV.3

拐角传感器和障碍之间的距离小于 30 cm (11.8 in)。 LV.4

CTR 传感器 [ 左前 ] 点火开关 ON

当传感器异常时。 错误

当传感器未检测时。 LV.0

中间传感器和障碍之间的距离大于或等于 60 cm (23.6 in) 
而小于 100 cm (39.3 in)。

LV.1

拐角传感器和障碍之间的距离大于或等于 50 cm (19.6 in) 
而小于 60 cm (23.6 in)。

LV.2

拐角传感器和障碍之间的距离大于或等于 30 cm (11.8 in) 
而小于 50 cm (19.6 in)。

LV.3

拐角传感器和障碍之间的距离小于 30 cm (11.8 in)。 LV.4

CTR 传感器 [ 右前 ] 点火开关 ON

当传感器异常时。 错误

当传感器未检测时。 LV.0

中间传感器和障碍之间的距离大于或等于 60 cm (23.6 in) 
而小于 100 cm (39.3 in)。

LV.1

拐角传感器和障碍之间的距离大于或等于 50 cm (19.6 in) 
而小于 60 cm (23.6 in)。

LV.2

拐角传感器和障碍之间的距离大于或等于 30 cm (11.8 in) 
而小于 50 cm (19.6 in)。

LV.3

拐角传感器和障碍之间的距离小于 30 cm (11.8 in)。 LV.4

CTR 传感器 [ 左后 ] 点火开关 ON

当传感器异常时。 错误

当传感器未检测时。 LV.0

中间传感器和障碍之间的距离大于或等于 60 cm (23.6 in) 
而小于 100 cm (39.3 in)。

LV.1

拐角传感器和障碍之间的距离大于或等于 50 cm (19.6 in) 
而小于 60 cm (23.6 in)。

LV.2

拐角传感器和障碍之间的距离大于或等于 30 cm (11.8 in) 
而小于 50 cm (19.6 in)。

LV.3

拐角传感器和障碍之间的距离小于 30 cm (11.8 in)。 LV.4

CTR 传感器 [ 右后 ] 点火开关 ON

当传感器异常时。 错误

当传感器未检测时。 LV.0

中间传感器和障碍之间的距离大于或等于 60 cm (23.6 in) 
而小于 100 cm (39.3 in)。

LV.1

拐角传感器和障碍之间的距离大于或等于 50 cm (19.6 in) 
而小于 60 cm (23.6 in)。

LV.2

拐角传感器和障碍之间的距离大于或等于 30 cm (11.8 in) 
而小于 50 cm (19.6 in)。

LV.3

拐角传感器和障碍之间的距离小于 30 cm (11.8 in)。 LV.4

显示屏 信息 点火开关 ON
警告信息指示状态。 On

警告信息无指示状态。 Off

监控项目 状态 值 / 状态
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< ECU 诊断信息 >

端子布置

物理值

JSNIA0303ZZ

端子号
( 导线颜色 ) 说明

状态
值

( 近似值 )
+ – 信号名称

输入 /
输出

1
(GR) 接地 点火电源 输入

点火开
关 ON

— 12.0 V

2
(W/R) 接地 取消开关信号 输入

点火开
关 ON

按下三角开关的声纳取消开
关时，打开。

2.0 V

除按下三角开关的声纳取消
开关时以外。

12.0 V

3

(G/R)*1

(R)*2

12

(G/O)*1

(B)*2
左前拐角传感器信号 输入

点火开
关 ON

选档杆在 P 以外的档位。

4

(G/Y)*1

(W)*2

12

(G/O)*1

(B)*2
右前拐角传感器信号 输入

点火开
关 ON

选档杆在 P 以外的档位。

5

(G/R)*1

(W)*2

12

(G/O)*1

(B)*2
左后拐角传感器信号 输入

点火开
关 ON

档位在 R 位置。

6

(G/Y)*1

(B)*2

12

(G/O)*1

(B)*2
右后拐角传感器信号 输入

点火开
关 ON

选档杆在 R 档。

SKIB8942E

SKIB8942E

SKIB8942E

SKIB8942E
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声纳控制单元

< ECU 诊断信息 >

7
(G)

12

(G/O)*1

(B)*2
左后中间传感器信号 输入

点火开
关 ON

选档杆在 R 档。

8
(R)

12

(G/O)*1

(B)*2
右后中间传感器信号 输入

点火开
关 ON

选档杆在 R 档。

9
(Y)

12

(G/O)*1

(B)*2
左前中间传感器信号 输入

点火开
关 ON

选档杆在 P 以外的档位。

10
(G)

12

(G/O)*1

(B)*2
右前中间传感器信号 输入

点火开
关 ON

选档杆在 P 以外的档位。

11
(B/W) 接地 声纳取消开关指示灯信号 输出

点火开
关 ON

声纳系统打开 12.0 V

声纳系统关闭 0 V

13

(V)*3

(GR)*4
接地 ACC 电源 输入

点火开
关 ACC

— 蓄电池电压

15
(SB) 接地

车速信号
(2- 脉冲 ) 输入

点火开
关 ON

当车速约为 40 km/h (25 
MPH) 时

注 :
最高压随规格变化 ( 目的单元 )。

16

(G/Y)*3

(GR)*4

接地 P 档信号 (A/T 车型 ) 输入
点火开
关 ON

将选档杆换至 P 位置。 0 V

将选档杆换到除 P 以外的

档位。 
12.0 V

接地 点火信号 (M/T 车型 ) 输入
点火开
关 ON

— 蓄电池电压

端子号
( 导线颜色 ) 说明

状态
值

( 近似值 )
+ – 信号名称

输入 /
输出

SKIB8942E

SKIB8942E

SKIB8942E

SKIB8942E

JSNIA0015GB
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< ECU 诊断信息 >

• *1：适用于中国

• *2：除中国外

• *3：A/T 车型

• *4：M/T 车型

失效 - 保护 INFOID:0000000008575375

当检测到传感器系统错误时，警告蜂鸣器功能关闭，三角开关的声纳取消开关指示器闪烁。 

17
(O) 接地 倒档信号 输入

点火开
关 ON

选档杆在 R 档。 12.0 V

选档杆在 R 以外的档位。 0 V

18
(SB) — K- 线路 (CONSULT) — — — —

19
(SB) — AV 通信信号 (H)

输入 /
输出

— — —

20
(LG) — AV 通信信号 (L)

输入 /
输出

— — —

23
(R/W) 接地 蜂鸣器驱动信号 输出

点火开
关 ON

蜂鸣器工作时。

注 :
由于障碍物的距离，波形周期发
生改变。

除上述以外。 蓄电池电压

24
(B) 接地 接地 — 点火开

关 ON
— 0 V

端子号
( 导线颜色 ) 说明

状态
值

( 近似值 )
+ – 信号名称

输入 /
输出

SKIB8943E

JSNIA0311GB
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声纳控制单元

< ECU 诊断信息 >

DTC 索引 INFOID:0000000008575376

注 :
“TIME” 表示如下意义。

• 0：表示当前检测到的故障。 ( 从检测到故障到将点火开关转至 OFF 位置 )
• 1–39：表示曾经检测到故障。

DTC 显示项目
[ 代码 ] 下列情况发生时，检测到故障 参考

B2700 拐角传感器 [ 左前 ] [B2700] 左前拐角传感器故障。 SN-42

B2701 传感器线束开路 [CR - 左后 ] [B2701] 左前拐角传感器线束电路开路。 SN-43

B2702 拐角传感器 [ 右前 ] [B2702] 右前拐角传感器故障。 SN-44

B2703 传感器线束开路 [CR - 右前 ] [B2703] 右前拐角传感器线束电路开路。 SN-45

B2704 拐角传感器 [ 左后 ] [B2704] 左后拐角传感器故障。 SN-46

B2705 传感器线束开路 [CR - 左后 ] [B2705] 左后拐角传感器线束电路开路。 SN-47

B2706 拐角传感器 [ 右后 ] [B2706] 右后拐角传感器故障。 SN-48

B2707 传感器线束开路 [CR - 右后 ] [B2707] 右后拐角传感器线束电路开路。 SN-49

B2708 中间传感器 [BL] [B2708] 左后中间传感器故障。 SN-50

B2709 传感器线束开路 [CT-BL] [B2709] 左后中间传感器线束电路开路。 SN-51

B270A 中间传感器 [BR] [B270A] 右后中间传感器故障。 SN-52

B270B 传感器线束开路 [CT-BR] [B270B] 右后中间传感器线束电路开路。 SN-53

B270C 中间传感器 [ 左前 ] [B270C] 左前中间传感器故障。 SN-54

B270D 传感器线束开路 [CT- 左前 ] [B270D] 左前中间传感器线束电路开路。 SN-55

B270E 中间传感器 [ 右前 ] [B270E] 右前中间传感器故障。 SN-56

B270F 传感器线束开路 [CT- 右前 ] [B270F] 右前中间传感器线束电路开路。 SN-57

ww
w.
ca
r6
0.c
om
SN-24



N

声纳系统

C

D

E

F

G

H

I

J

K

L

M

B

A

O

P

S

< 电路图 >

电路图
声纳系统

电路图 INFOID:0000000008575377
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声纳系统

< 电路图 >

JRNWD0376GB
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< 电路图 >

JRNWD0377GB
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声纳系统

< 电路图 >

JRNWD0430GB
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< 电路图 >

JRNWD0431GB
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声纳系统

< 电路图 >

JRNWD0432GB
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< 电路图 >

JRNWD0433GB
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声纳系统

< 电路图 >
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< 电路图 >

JRNWD0435GB
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声纳系统

< 电路图 >

JRNWD0436GB
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< 电路图 >

JRNWD0437GB
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声纳系统

< 电路图 >

JRNWD0438GB
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< 电路图 >

JRNWD0439GB
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声纳系统

< 电路图 >

JRNWD0440GB
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< 电路图 >
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诊断和维修工作流程

< 基本检查 >

基本检查
诊断和维修工作流程

工作流程 INFOID:0000000008575378

总流程

• 参考 1··· 请参见 SN-16, "CONSULT 功能 "。
• 参考 2··· 请参见 SN-24, "DTC 索引 "。
• 参考 3··· 请参见 SN-65, " 症状表 "。

JSNIA4482GB

ww
w.
ca
r6
0.c
om
SN-40



N

诊断和维修工作流程

C

D

E

F

G

H

I

J

K

L

M

B

A

O

P

S

< 基本检查 >

详细流程

1. 面谈和症状确认

执行下列项目，检查故障症状。 
• 会见客户，获取故障信息 ( 发生故障时的状况和环境 )。
• 检查声纳传感器上是否附着了泥泞或其他异物。

• 检查声纳传感器是否没有变形、划伤，或其他损坏。

• 检查声纳传感器内是否没有积水。

• 检查症状。 

出现的症状是否是故障？

是 >> 转至 2。
否 >> 检查结束

2. 使用 CONSULT 诊断

1. 连接 CONSULT 并对 “ 声纳 ” 执行自诊断。请参见 SN-16, "CONSULT 功能 "。
2. 当检测到 DTC 时，应遵循以下说明：
- 记录 DTC 和冻结数据组。

是否显示 DTC？

是 >> 转至 3。
否 >> 转至 4。

3.DTC 的故障诊断

1. 检查自诊断结果中指示的 DTC。
2. 根据 DTC 索引执行相关诊断。请参见 SN-24, "DTC 索引 "。

>> 转至 5。

4. 症状的故障诊断

参考根据症状的诊断表进行相关诊断。请参见 SN-65, " 症状表 "。

>> 转至 5。

5. 故障件修理

1. 修理或更换识别的故障零件。
2. 用 CONSULT-III 执行 “ 声纳 ” 的自诊断。
3. 检查症状是否消失。

症状是否出现？

是 >> 转至 1。
否 >> 检查结束
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B2700 拐角传感器 [ 左前 ]

< DTC/ 电路诊断 >

DTC/ 电路诊断
B2700 拐角传感器 [ 左前 ]

DTC 逻辑 INFOID:0000000008575379

DTC 检测逻辑

DTC 编号 CONSULT 指示 DTC 检测条件 故障排除

B2700 拐角传感器 [ 左前 ]
[B2700] 左前拐角传感器故障。 更换左前拐角传感器
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< DTC/ 电路诊断 >

B2701 传感器线束开路 [CR - 左后 ]

DTC 逻辑 INFOID:0000000008575380

DTC 检测逻辑

诊断步骤 INFOID:0000000008575381

1. 检查左前拐角传感器信号电路的线束

1. 将点火开关按至 OFF。
2. 断开声纳控制单元接头和左前拐角传感器接头。
3. 检查声纳控制单元线束接头和左前拐角传感器线束接头之间的导通性。

4. 检查声纳控制单元线束接头和接地之间的导通性。

检查结果是否正常？

是 >> 转至 2。
否 >> 修理线束或接头。

2. 检查左前拐角传感器接地电路的线束

检查声纳控制单元线束接头和左前拐角传感器线束接头之间的导通性。

检查结果是否正常？

是 >> 检查结束
否 >> 修理线束或接头。

DTC 编号 CONSULT 指示 DTC 检测条件 故障排除

B2701
传感器线束开路 [CR - 左
后 ] [B2701]

左前拐角传感器线束电路开路。 检查左前拐角传感器电路

声纳控制单元 左前拐角传感器
导通性

接头 端子 接头 端子

M44 3 E221 1 存在

声纳控制单元

接地
导通性

接头 端子

M44 3 不存在

声纳控制单元 左前拐角传感器
导通性

接头 端子 接头 端子

M44 12 E221 2 存在
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B2702 拐角传感器 [ 右前 ]

< DTC/ 电路诊断 >

B2702 拐角传感器 [ 右前 ]

DTC 逻辑 INFOID:0000000008575382

DTC 检测逻辑

DTC 编号 CONSULT 指示 DTC 检测条件 故障排除

B2702 拐角传感器 [ 右前 ] 
[B2702] 右前拐角传感器故障。 更换右前拐角传感器
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< DTC/ 电路诊断 >

B2703 传感器线束开路 [CR - 右前 ]

DTC 逻辑 INFOID:0000000008575383

DTC 检测逻辑

诊断步骤 INFOID:0000000008575384

1. 检查右前拐角传感器信号电路的线束

1. 将点火开关按至 OFF。
2. 断开声纳控制单元接头和右前拐角传感器接头。
3. 检查声纳控制单元线束接头和右前拐角传感器线束接头之间的导通性。

4. 检查声纳控制单元线束接头和接地之间的导通性。

检查结果是否正常？

是 >> 转至 2。
否 >> 修理线束或接头。

2. 检查右前拐角传感器接地电路的线束

检查声纳控制单元线束接头和右前拐角传感器线束接头之间的导通性。

检查结果是否正常？

是 >> 检查结束
否 >> 修理线束或接头。

DTC 编号 CONSULT 指示 DTC 检测条件 故障排除

B2703
传感器线束开路 [CR - 右
前 ] [B2703]

右前拐角传感器线束电路开路。 检查右前拐角传感器电路

声纳控制单元 右前拐角传感器
导通性

接头 端子 接头 端子

M44 4 E222 1 存在

声纳控制单元

接地
导通性

接头 端子

M44 4 不存在

声纳控制单元 右前拐角传感器
导通性

接头 端子 接头 端子

M44 12 E222 2 存在
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B2704 拐弯传感器 [ 左后 ]

< DTC/ 电路诊断 >

B2704 拐弯传感器 [ 左后 ]

DTC 逻辑 INFOID:0000000008575385

DTC 检测逻辑

DTC 编号 CONSULT 指示 DTC 检测条件 故障排除

B2704 拐角传感器 [ 左后 ] 
[B2704] 左后拐角传感器故障。 更换左后拐角传感器
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C

D

E

F

G

H

I

J

K

L

M

B

A

O

P

S

< DTC/ 电路诊断 >

B2705 传感器线束开路 [CR - 左后 ]

DTC 逻辑 INFOID:0000000008575386

DTC 检测逻辑

诊断步骤 INFOID:0000000008575387

1. 检查左后拐角传感器信号电路的线束

1. 将点火开关按至 OFF。
2. 断开声纳控制单元接头和左后拐角传感器接头。
3. 检查声纳控制单元线束接头和左后拐角传感器线束接头之间的导通性。

4. 检查声纳控制单元线束接头和接地之间的导通性。

检查结果是否正常？

是 >> 转至 2。
否 >> 修理线束或接头。

2. 检查左后拐角传感器接地电路的线束

检查声纳控制单元线束接头和左后拐角传感器线束接头之间的导通性。

检查结果是否正常？

是 >> 检查结束
否 >> 修理线束或接头。

DTC 编号 CONSULT 指示 DTC 检测条件 故障排除

B2705
传感器线束开路 [CR - 左
后 ] [B2705]

左后拐角传感器线束电路开路。 检查左后拐角传感器电路

声纳控制单元 左后拐角传感器
导通性

接头 端子 接头 端子

M44 5 B252 1 存在

声纳控制单元

接地
导通性

接头 端子

M44 5 不存在

声纳控制单元 左后拐角传感器
导通性

接头 端子 接头 端子

M44 12 B252 2 存在
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B2706 拐角传感器 [ 右后 ]

< DTC/ 电路诊断 >

B2706 拐角传感器 [ 右后 ]

DTC 逻辑 INFOID:0000000008575388

DTC 检测逻辑

DTC 编号 CONSULT 指示 DTC 检测条件 故障排除

B2706 拐角传感器 [ 右后 ] 
[B2706] 右后拐角传感器故障。 更换右后拐角传感器
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B2707 传感器线束开路 [CR - 右后 ]
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< DTC/ 电路诊断 >

B2707 传感器线束开路 [CR - 右后 ]

DTC 逻辑 INFOID:0000000008575389

DTC 检测逻辑

诊断步骤 INFOID:0000000008575390

1. 检查右后拐角传感器信号电路的线束

1. 将点火开关按至 OFF。
2. 断开声纳控制单元接头和右后拐角传感器接头。
3. 检查声纳控制单元线束接头和右后拐角传感器线束接头之间的导通性。

4. 检查声纳控制单元线束接头和接地之间的导通性。

检查结果是否正常？

是 >> 转至 2。
否 >> 修理线束或接头。

2. 检查右后拐角传感器接地电路的线束

检查声纳控制单元线束接头和右后拐角传感器线束接头之间的导通性。

检查结果是否正常？

是 >> 检查结束
否 >> 修理线束或接头。

DTC 编号 CONSULT 指示 DTC 检测条件 故障排除

B2707
传感器线束开路 [CR - 右
后 ] [B2707]

右后拐角传感器线束电路开路。 检查右后拐角传感器电路

声纳控制单元 右后拐角传感器
导通性

接头 端子 接头 端子

M44 6 B253 1 存在

声纳控制单元

接地
导通性

接头 端子

M44 6 不存在

声纳控制单元 右后拐角传感器
导通性

接头 端子 接头 端子

M44 12 B253 2 存在
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B2708 中间传感器 [BL]

< DTC/ 电路诊断 >

B2708 中间传感器 [BL]

DTC 逻辑 INFOID:0000000008575391

DTC 检测逻辑

DTC 编号 CONSULT 指示 DTC 检测条件 故障排除

B2708 中间传感器 [BL] [B2708] 左后中间传感器故障。 更换左后中间传感器
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B2709 传感器线束开路 [CT-BL]

C

D

E

F

G

H

I

J

K

L

M

B

A

O

P

S

< DTC/ 电路诊断 >

B2709 传感器线束开路 [CT-BL]

DTC 逻辑 INFOID:0000000008575392

DTC 检测逻辑

诊断步骤 INFOID:0000000008575393

1. 检查线束左后中间传感器信号电路

1. 将点火开关按至 OFF。
2. 断开声纳控制单元接头和左后中间传感器接头。
3. 检查声纳控制单元线束接头和左后中间传感器线束接头之间的导通性。

4. 检查声纳控制单元线束接头和接地之间的导通性。

检查结果是否正常？

是 >> 转至 2。
否 >> 修理线束或接头。

2. 检查线束左后中间传感器接地电路

检查声纳控制单元线束接头和左后中间传感器线束接头之间的导通性。

检查结果是否正常？

是 >> 检查结束
否 >> 修理线束或接头。

DTC 编号 CONSULT 指示 DTC 检测条件 故障排除

B2709 传感器线束开路 [CT-BL] 
[B2709] 左后中间传感器线束电路开路。 检查左后中间传感器电路

声纳控制单元 左后中间传感器
导通性

接头 端子 接头 端子

M44 7 B254 1 存在

声纳控制单元

接地
导通性

接头 端子

M44 7 不存在

声纳控制单元 左后中间传感器
导通性

接头 端子 接头 端子

M44 12 B254 2 存在
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B270A 中间传感器 [BR]

< DTC/ 电路诊断 >

B270A 中间传感器 [BR]

DTC 逻辑 INFOID:0000000008575394

DTC 检测逻辑

DTC 编号 CONSULT 指示 DTC 检测条件 故障排除

B270A 中间传感器 [BR] [B270A] 右后中间传感器故障。 更换右后中间传感器
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B270B 传感器线束开路 [CT-BR]
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< DTC/ 电路诊断 >

B270B 传感器线束开路 [CT-BR]

DTC 逻辑 INFOID:0000000008575395

DTC 检测逻辑

诊断步骤 INFOID:0000000008575396

1. 检查线束右后中间传感器信号电路

1. 将点火开关按至 OFF。
2. 断开声纳控制单元接头和右后中间传感器接头。
3. 检查声纳控制单元线束接头和右后中间传感器线束接头之间的导通性。

4. 检查声纳控制单元线束接头和接地之间的导通性。

检查结果是否正常？

是 >> 转至 2。
否 >> 修理线束或接头。

2. 检查线束右后中间传感器接地电路

检查声纳控制单元线束接头和右后中间传感器线束接头之间的导通性。

检查结果是否正常？

是 >> 检查结束
否 >> 修理线束或接头。

DTC 编号 CONSULT 指示 DTC 检测条件 故障排除

B270B 传感器线束开路 [CT-BR] 
[B270B] 右后中间传感器线束电路开路。 检查右后中间传感器电路

声纳控制单元 右后中间传感器
导通性

接头 端子 接头 端子

M44 8 B255 1 存在

声纳控制单元

接地
导通性

接头 端子

M44 8 不存在

声纳控制单元 右后中间传感器
导通性

接头 端子 接头 端子

M44 12 B255 2 存在
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B270C 中间传感器 [ 左前 ]

< DTC/ 电路诊断 >

B270C 中间传感器 [ 左前 ]

说明 INFOID:0000000008967962

DTC 逻辑 INFOID:0000000008967963

DTC 检测逻辑

部件 说明

拐角 / 中间传感器 检测到障碍距离。并将该信号发送至声纳控制单元。

DTC 编号 CONSULT 指示 DTC 检测条件 故障排除

B270C 中间传感器 [ 左前 ] 左前中间传感器故障。 更换左前中间传感器。
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B270D 传感器线束开路 [CT- 左前 ]
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< DTC/ 电路诊断 >

B270D 传感器线束开路 [CT- 左前 ]

说明 INFOID:0000000008967964

DTC 逻辑 INFOID:0000000008967965

DTC 检测逻辑

诊断步骤 INFOID:0000000008967966

1. 检查线束左前中间传感器信号电路

1. 将点火开关按至 OFF。
2. 断开声纳控制单元接头和左前中间传感器接头。
3. 检查声纳控制单元线束接头和左前中间传感器线束接头之间的导通性。

4. 检查声纳控制单元线束接头和接地之间的导通性。

检查结果是否正常？

是 >> 转至 2。
否 >> 修理线束或接头。

2. 检查线束左前中间传感器接地电路

检查声纳控制单元线束接头和左前中间传感器线束接头之间的导通性。

检查结果是否正常？

是 >> 检查结束
否 >> 修理线束或接头。

部件 说明

拐角 / 中间传感器 检测到障碍距离。并将该信号发送至声纳控制单元。

DTC 编号 CONSULT 指示 DTC 检测条件 故障排除

B270D 传感器线束开路 [CT-FL] 左前中间传感器线束电路开路。 检查左前中间传感器电路。

声纳控制单元 左前中间传感器
导通性

接头 端子 接头 端子

M44 9 E223 1 存在

声纳控制单元

接地
导通性

接头 端子

M44 9 不存在

声纳控制单元 左前中间传感器
导通性

接头 端子 接头 端子

M44 12 E223 2 存在
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B270E 中间传感器 [ 右前 ]

< DTC/ 电路诊断 >

B270E 中间传感器 [ 右前 ]

说明 INFOID:0000000008967967

DTC 逻辑 INFOID:0000000008967968

DTC 检测逻辑

部件 说明

拐角 / 中间传感器 检测到障碍距离。并将该信号发送至声纳控制单元。

DTC 编号 CONSULT 指示 DTC 检测条件 故障排除

B270E 中间传感器 [ 右前 ] 右前中间传感器故障。 更换右前中间传感器。
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B270F 传感器线束开路 [CT- 右前 ]
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< DTC/ 电路诊断 >

B270F 传感器线束开路 [CT- 右前 ]

说明 INFOID:0000000008967969

DTC 逻辑 INFOID:0000000008967970

DTC 检测逻辑

诊断步骤 INFOID:0000000008967971

1. 检查线束右前中间传感器信号电路

1. 将点火开关按至 OFF。
2. 断开声纳控制单元接头和右前中间传感器接头。
3. 检查声纳控制单元线束接头和右前中间传感器线束接头之间的导通性。

4. 检查声纳控制单元线束接头和接地之间的导通性。

检查结果是否正常？

是 >> 转至 2。
否 >> 修理线束或接头。

2. 检查线束右前中间传感器接地电路

检查声纳控制单元线束接头和右前中间传感器线束接头之间的导通性。

检查结果是否正常？

是 >> 检查结束
否 >> 修理线束或接头。

部件 说明

拐角 / 中间传感器 检测到障碍距离。并将该信号发送至声纳控制单元。

DTC 编号 CONSULT 指示 DTC 检测条件 故障排除

B270F 传感器线束开路 [CT-FR] 右前中间传感器线束电路开路。 检查右前中间传感器电路。

声纳控制单元 右前中间传感器
导通性

接头 端子 接头 端子

M44 10 E224 1 存在

声纳控制单元

接地
导通性

接头 端子

M44 10 不存在

声纳控制单元 右前中间传感器
导通性

接头 端子 接头 端子

M44 12 E224 2 存在
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电源和接地电路

< DTC/ 电路诊断 >

电源和接地电路
声纳控制单元

声纳控制单元：诊断步骤 INFOID:0000000008575397

1.检查保险丝

检查保险丝是否熔断。

检查结果是否正常？

是 >> 转至 2。
否 >> 安装新的保险丝之前，务必要排除故障原因。

2.检查电源电路

1. 将点火开关按至 ON。
2. 检查声纳控制单元线束接头和接地之间的电压。

*1：带前显示单元

检查结果是否正常？

是 >> 转至 3。
否 >> 修理或更换声纳控制单元电源线束。

3.检查接地电路

1. 将点火开关按至 OFF。
2. 断开声纳控制单元接头。
3. 检查声纳控制单元线束接头和接地之间的导通性。

检查结果是否正常？

是 >> 检查结束
否 >> 修理或更换声纳控制单元接地线束。

电源 保险丝编号

点火开关 ACC 或 ON 19

点火开关 ON 或 START 3

信号名称 接头编号 端子号 点火开关位置 值 ( 近似值 )

点火电源 M44 13 ON 蓄电池电压

ACC 电源 *1 M44 1 ACC 蓄电池电压

声纳控制单元

接地
导通性

接头 端子

M44 24 存在
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P 档位信号电路
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< DTC/ 电路诊断 >

P 档位信号电路

说明 INFOID:0000000008575398

当输入 P 档位信号时，声纳控制单元关闭声纳系统。

部件功能检查 INFOID:0000000008575399

1. 声纳控制单元数据监控检查

用 “ 声纳 ” 的 “ 数据监控 ” 检查 “P 档位。

P 档

>> 检查结束

诊断步骤 INFOID:0000000008575400

1. 检查 P 档位信号

1. 将点火开关按至 ON。
2. 检查声纳控制单元线束接头和接地之间的电压。 

检查结果是否正常？

是 >> 检查结束
否 >> 修理线束或接头。

车辆状况 显示

选档杆处于 P 档 ：On

选档杆在 P 以外的档位 ：Off

(+)

(-) 状态
电压

( 近似值 )声纳控制单元

接头 端子

M44 16 接地
选档杆置于 P 档。 0 V

选档杆在 P 以外的档位。 12.0 V
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R 档位信号电路

< DTC/ 电路诊断 >

R 档位信号电路

说明 INFOID:0000000008575401

当输入倒档信号时，声纳控制单元启动声纳系统。

部件功能检查 INFOID:0000000008575402

1.声纳控制单元数据监控检查

通过 “ 声纳 ” 的 “ 数据监控 ” 检查 “ 倒档 ”。
倒档

>> 检查结束

诊断步骤 INFOID:0000000008575403

1.检查 P 档位信号

1. 将点火开关按至 ON。
2. 检查声纳控制单元线束接头和接地之间的电压。 

检查结果是否正常？

是 >> 检查结束
否 >> 修理线束或接头。

车辆状况 显示

选档杆在 R 档 ：On

选档杆在 R 以外的档位 ：Off

(+)

(-) 状态
电压

( 近似值 )声纳控制单元

接头 端子

M44 17 接地
选档杆在 R 档。 12.0 V

选档杆在 R 以外的档位。 0 V
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蜂鸣器电路
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< DTC/ 电路诊断 >

蜂鸣器电路

说明 INFOID:0000000008575404

当后声纳检测到障碍时，声纳控制单元输出蜂鸣器信号。

部件功能检查 INFOID:0000000008575405

1. 声纳控制单元主动测试

1. 选择 “ 声纳 ” 的 “ 主动测试 ” 中的 “ 蜂鸣器 ” 。
2. 检查蜂鸣器操作。

蜂鸣器

>> 检查结束

诊断步骤 INFOID:0000000008575406

1. 检查蜂鸣器电源

1. 将点火开关按至 ON。
2. 检查蜂鸣器线束接头和接地之间的电压。 

检查结果是否正常？

是 >> 转至 2。
否 >> 修理线束或接头。

2. 检查线束蜂鸣器信号电路

1. 将点火开关按至 OFF。
2. 断开声纳控制单元接头和蜂鸣器接头。
3. 检查声纳控制单元线束接头和蜂鸣器线束接头之间的导通性。

4. 检查声纳控制单元线束接头和接地之间的导通性。

检查结果是否正常？

是 >> 转至 3。
否 >> 修理线束或接头。

测试项目 状态

前 ON ：前蜂鸣器打开

后 ON ：后蜂鸣器打开

(+)

(-) 电压
( 近似值 )蜂鸣器

接头 端子

B30 1 接地 蓄电池电压

声纳控制单元 蜂鸣器
导通性

接头 端子 接头 端子

M44 23 B30 2 存在

声纳控制单元

接地
导通性

接头 端子

M44 23 不存在
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蜂鸣器电路

< DTC/ 电路诊断 >

3.检查信号声纳控制单元

1. 连接声纳控制单元接头和蜂鸣器接头。
2. 检查声纳控制单元线束接头和接地之间的信号。

检查结果是否正常？

是 >> 检查结束
否 >> 更换声纳控制单元。

(+)

(-) 状态 信号声纳控制单元

接头 端子

M44 23 接地
蜂鸣器工作时

注 :
由于障碍物的距离，波形周期发生
改变。

除上述以外 蓄电池电压

SKIB8943E
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声纳取消开关电路
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< DTC/ 电路诊断 >

声纳取消开关电路

说明 INFOID:0000000008575407

当输入取消开关信号时，声纳控制单元关闭声纳系统。

部件功能检查 INFOID:0000000008575408

1. 声纳控制单元数据监控检查

用 “ 声纳 ” 的 “ 数据监控 ” 检查 “ 取消开关 ” 。
取消开关

>> 检查结束

诊断步骤 INFOID:0000000008575409

1. 检查线束声纳取消开关信号电路

1. 断开声纳控制单元接头和三角开关接头。 
2. 检查声纳控制单元线束接头和三角开关线束接头之间的导通性。

3. 检查声纳控制单元线束接头和接地之间的导通性。 

检查结果是否正常？

是 >> 转至 2。
否 >> 修理线束或接头。

2. 检查电压声纳控制单元

1. 连接声纳控制单元接头。 
2. 将点火开关按至 ON。
3. 检查声纳控制单元线束接头和接地之间的电压。 

检查结果是否正常？

是 >> 转至 3。
否 >> 更换声纳控制单元。请参见 SN-68, " 拆卸和安装 "。

车辆状况 显示

当按住三角开关的声纳取消开关时 ：On

除上述以外 ：Off

声纳控制单元 三角开关
导通性

接头 端子 接头 端子

M44 2 M65 1 存在

声纳控制单元

接地
导通性

接头 端子

M44 2 不存在

(+)

(-) 电压
( 近似值 )声纳控制单元

接头 端子

M44 2 接地 12.0 V
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声纳取消开关电路

< DTC/ 电路诊断 >

3.检查声纳取消开关

1. 将点火开关按至 OFF。
2. 检查声纳取消开关功能。请参见 SN-63, " 部件功能检查 "。
检查结果是否正常？

是 >> 转至 4。
否 >> 更换声纳取消开关。请参见 SN-72, " 拆卸和安装 "。

4.检查线束声纳取消开关接地电路

1. 将点火开关按至 ON。
2. 检查三重开关线束接头和接地之间的导通性。

检查结果是否正常？

是 >> 检查结束
否 >> 修理线束或接头。

三角开关

接地
导通性

接头 端子

M65 5 存在
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< 症状诊断 >

症状诊断
声纳系统症状

症状表 INFOID:0000000008575410

不带导航和前显示单元的车型

不带导航但带前显示单元的车型

症状 检查项目 诊断方法

所有声纳传感器都不启动。

连接 CONSULT 后， “ 选择系统 ” 屏幕上显示 “
声纳 ”。

• 使用 CONSULT 执行“声纳”的“自诊断结果”。
请参见 SN-16, "CONSULT 功能 "。

• 如果 “ 声纳 ” 自诊断没有检测到任何错误，则

检查 P 档位信号。 
请参见 SN-59, " 诊断步骤 "。

连接 CONSULT 后， “ 选择系统 ” 屏幕上未显示 “
声纳 ”。

检查声纳控制单元电源和接地电路。请参见 
SN-58, " 声纳控制单元：诊断步骤 "。

声纳传感器 ( 左后、右后 ) 和中间

传感器 ( 左后、右后 ) 没有启用。

当 “ 蜂鸣器 ” 的 “ 后 ON” 在 “ 声纳 ” 的 “ 主动测试

” 中时，蜂鸣器鸣响。

检查声纳控制单元的倒档信号。请参见 SN-60, 
" 诊断步骤 "。

当 “ 蜂鸣器 ” 的 “ 后 ON” 在 “ 声纳 ” 的 “ 主动测试

” 中时，蜂鸣器不鸣响。

检查声纳控制单元的蜂鸣器信号。请参见 SN-
61, " 诊断步骤 "。

任何声纳传感器都不启动。 —
使用 CONSULT 执行 “ 声纳 ” 的 “ 自诊断结果

”。请参见 SN-16, "CONSULT 功能 "。

症状 检查项目 诊断方法

所有声纳传感器都不启动。

连接 CONSULT 后， “ 选择系统 ” 屏幕上显示 “
声纳 ”。

• 使用 CONSULT 执行“声纳”的“自诊断结果”。
请参见 SN-16, "CONSULT 功能 "。

• 如果 “ 声纳 ” 自诊断没有检测到任何错误，则

检查 P 档位信号。 
请参见 SN-59, " 诊断步骤 "。

连接 CONSULT 后， “ 选择系统 ” 屏幕上未显示 “
声纳 ”。

检查声纳控制单元电源和接地电路。请参见 
SN-58, " 声纳控制单元：诊断步骤 "。

声纳传感器 ( 左后、右后 ) 和中间

传感器 ( 左后、右后 ) 没有启用。

当 “ 蜂鸣器 ” 的 “ 后 ON” 在 “ 声纳 ” 的 “ 主动测试

” 中时，蜂鸣器鸣响。

检查声纳控制单元的倒档信号。请参见 SN-60, 
" 诊断步骤 "。

当 “ 蜂鸣器 ” 的 “ 后 ON” 在 “ 声纳 ” 的 “ 主动测试

” 中时，蜂鸣器不鸣响。

检查声纳控制单元的蜂鸣器信号。请参见 SN-
61, " 诊断步骤 "。

任何声纳传感器都不启动。 —
使用 CONSULT 执行 “ 声纳 ” 的 “ 自诊断结果

”。请参见 SN-16, "CONSULT 功能 "。

声纳指示灯不通过显示单元显示。
( 蜂鸣器鸣响正常 )

—

执行 MULTI AV 的车载诊断。

请参见 AV-416, " 车载诊断功能 " ( 不带导航的 
BASE 音响 )，AV-580, " 车载诊断功能 " ( 不带

导航的 BOSE 音响 )。 
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声纳系统症状

< 症状诊断 >

带有导航的车型

症状 检查项目 诊断方法

所有声纳传感器都不启动。

连接 CONSULT 后， “ 选择系统 ” 屏幕上显示 “
声纳 ”。

• 使用 CONSULT 执行“声纳”的“自诊断结果”。
请参见 SN-16, "CONSULT 功能 "。

• 如果 “ 声纳 ” 自诊断没有检测到任何错误，则

检查 P 档位信号。 
请参见 SN-59, " 诊断步骤 "。

• 检查点火电源电路。

请参见 SN-58, " 声纳控制单元：诊断步骤

"。

连接 CONSULT 后， “ 选择系统 ” 屏幕上未显示 “
声纳 ”。

检查声纳控制单元电源和接地电路。请参见 
SN-58, " 声纳控制单元：诊断步骤 "。

声纳传感器 ( 左后、右后 ) 和中间

传感器 ( 左后、右后 ) 没有启用。
—

检查声纳控制单元的倒档信号。请参见 SN-60, 
" 诊断步骤 "。

任何声纳传感器都不启动。 —
使用 CONSULT 执行 “ 声纳 ” 的 “ 自诊断结果 ”。
请参见 SN-16, "CONSULT 功能 "。

声纳指示灯不通过显示单元显示。 —

执行 MULTI AV 的车载诊断。

请参见 AV-416, " 车载诊断功能 " ( 带导航的 
BASE 音响 )，AV-580, " 车载诊断功能 " ( 带导

航的 BOSE 音响 )。 
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< 症状诊断 >

正常操作状态

症状表 INFOID:0000000008947358

症状 可能的原因

物体检测不稳定

• 车辆行驶在颠簸路面上，例如岩石或砾石路面。

• 在恶劣天气情况下使用时，例如大雪 / 大雨或强风天气。

• 当受到来自排气消声器或制动器的超声波噪音影响时。

• 当置于炎热太阳下或寒冷天气中时。

• 当传感器表面结冰或覆盖有雪 / 污物 / 水分时。

• 当对氙气灯、牌照灯改装或线束靠近传感器体或传感器线束时。

• 当受到由置于十字路口或小型停车场的车辆检测器发出的环线圈噪音影响时。

无法检测到的物体

• 夹杂在空气中的物体，例如织物、棉花、玻璃绒、灰尘和雪花。

• 细薄物体，例如绳、链和导线。

• 倾斜放置的表面光滑的物体。

• 快速移动的小动物。

• 带角物体的转角。

注 :
如果传感器的检测部位被刮花，则可能无法检测到障碍物。
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声纳控制单元

< 拆卸和安装 >

拆卸和安装
声纳控制单元

拆卸和安装 INFOID:0000000008575411

拆卸

1. 拆下左下仪表板。请参见 IP-12, " 分解图 "。
2. 拆下声纳控制单元固定螺丝。

3. 断开声纳控制单元接头以拆下声纳控制单元。

安装
按照与拆卸相反的顺序安装。
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声纳传感器
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< 拆卸和安装 >

声纳传感器
前部

前：拆卸和安装 INFOID:0000000008575412

拆卸

1. 按下固定声纳传感器 (1) ( 黑色箭头 ) 的弹簧。

2. 从前保险杠 (2) 沿白色箭头方向拆下声纳传感器。

3. 断开声纳传感器接头以拆下声纳传感器。

安装
棘爪接合时，安装保险杠。
注意 :
组装保险杠时，接头方向距离水平位置 ±10° 的范围内。

SKIB9007E

A ：水平位置

a : 10°

JSNIA0325ZZ
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声纳传感器

< 拆卸和安装 >

后部

后：拆卸和安装 INFOID:0000000008575413

拆卸

拐角传感器

1. 按下固定声纳传感器 (1) ( 黑色箭头 ) 的弹簧。

2. 从后保险杠 (2) 沿白色箭头方向拆下声纳传感器。

3. 断开声纳传感器接头以拆下声纳传感器。

中间传感器

1. 拆下后保险杠。请参见 EXT-15, " 分解图 "。
2. 断开声纳传感器接头。

3. 按下固定声纳传感器 (1) ( 黑色箭头 ) 的弹簧。

4. 从后保险杠 (2) 沿白色箭头方向拆下声纳传感器。

安装
棘爪接合时，安装保险杠。
注意 :
组装保险杠时，接头方向距离水平位置 ±10° 的范围内。

SKIB9007E

SKIB9007E

A ：水平位置

a : 10°

JSNIA0325ZZ
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< 拆卸和安装 >

蜂鸣器

拆卸和安装 INFOID:0000000008575414

拆卸

1. 拆下左后立柱饰件。请参见 INT-39, " 分解图 "。
2. 拆下蜂鸣器装配螺栓。

3. 断开接头及拆下蜂鸣器。

安装
按照与拆卸相反的顺序安装。
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声纳取消开关

< 拆卸和安装 >

声纳取消开关

拆卸和安装 INFOID:0000000008575415

拆卸

1. 拆下仪表板左下板。请参见 IP-12, " 分解图 "。
2. 断开棘爪以拆下声纳取消开关。

安装
按照与拆卸相反的顺序安装。
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